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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych
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> AMR Komponenty
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

AMR - Autonomiczne roboty mobilne
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= Mobilnos¢

= Bezpieczenstwo
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= Wspotpraca z ludZzmi i innymi urzgdzeniami
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych
Intralogistyka potrzebuje AMR

= NIEADEKWATNA TECHNOLOGIA
- drogi, niewykorzystany sprzet uzalezniony od pracy operatoréow

= RYZYKA | ZAGROZENIA ZWIAZANE Z EKSPLOATACIA
- wypadki zwigzane z pracg kosztujg ok. 476 mld euro rocznie

= ZABLOKOWANE KWALIFIKACJE
- wykwalifikowani robotnicy niepotrzebnie wykonujgcy proste zadania

= BRAK PRACOWNIKOW
- coraz wieksze braki pracownikéw w UE w sektorze przemystowym

= EFEKTYWNOSC
- w zaktadach produkcyjnych transport stanowi 50% wszystkich operacji

5 Michat Walecki / X edycja Technology Days / 2023-06-14 / poufne ‘ - mggﬁl.NAchr



Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

[ X ]
AMR w produkcji
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Rozwiazania
VersaBoXx
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

VersaBox dostarcza

T © Efektywne, niezawodne, elastyczne ROZWIAZANIA
PROCESOWE

T N © Uruchamiane przez Inteligentna Platforme
Intralogistyczng AUTONOMY@WORK

ONOMY@WORK™
AL FACTORY

© Dziatajace w oparciu O DANE

© Realizowane przez Autonomiczne Roboty Mobilne
VERSABOT
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

True Autonomy™

Automatyczna
budowa mapy

Sensoryka
i lokalizacja

TRUE AUTONOMY ™ BezpieczeAstwo

Autonomiczna
nawigacja
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Autonomy@Work

= Platforma intralogistycznego systemu transportowego
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Konstrukcja

= Zatozenia
= Solidna konstrukcja
= Stabilne zawieszenie

= Mozliwos¢ wspodtpracy z przenosnikiem rolkowym
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Konstrukcja

= Struktura modutowa
= tatwa adaptacja

= tatwy serwis
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Percepcja

= Lokalizacja
= Skanery laserowe
= (Odometria

= IMU

\'L
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Zarzadzanie energia

= Baterie litowo-jonowe
= Stacje automatycznego tadowania
= Bezprzewodowe

= Stykowe

e
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Bezpieczenstwo

= Wykrywanie przeszkod

= Skanery laserowe
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Bezpieczenstwo

= Wykrywanie przeszkod

= Dodatkowe sensory
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Narzedzia AMR

= Standardowy interfejs
= Zasilanie
= Sygnaty bezpieczenistwa
= Komunikacja

= API
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Narzedzia AMR

= Podstawowe
= Modut unoszacy

= Sprzeg automatyczny
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

ila AMR

Narzedz

= Ztozone

mprmEsEm gEnREn

)
c
o
=3
o
-
>
S
)
()

Przenosnik rolkowy
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Specyfika integracji AMR

Stacje dokujgce
= Pasywne
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Specyfika integracji AMR

Stacje dokujgce

= Sterowanie
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Specyfika integracji AMR

Stacje dokujace

= Bezpieczenstwo
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Komponenty Phoenix Contact w VERSABOTach

= Sterowanie | bezpieczenstwo
= ¥ 3cznosc

= Okablowanie
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Komponenty Phoenix Contact w VERSABOTach

= £3cznosc
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Komponenty Phoenix Contact w VERSABOTach

= ¥ gcznosc¢
Power

= NearFi
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Automatyzacja produkcji — wykorzystanie robotow mobilnych w procesach transportowych

Komponenty Phoenix Contact w VERSABOTach

= Sterowanie i bezpieczenstwo
= PLC
= WLAN
= Safety Bridge
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1mpasji do

technologii i innowacyjnosci
Dziekuje za uwage

Michat Walecki

Chief of Engineering, VersaBox
E: m.walecki@versabox.pl

P: +48 666 626 347
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